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Practica 5

Funciones de una variable

e Representacion en paramétricas:

A menudo es muy complejo o casi imposible representar los puntos (x,y) de una
curva en el plano mediante una expresiéon de funcién del tipo

y=f(x)

Sobre todo cuando estudiamos fisica la curva (el conjunto de puntos (x,y)) viene

dada en funcion del tiempo ¢
{x =x(t)
y=y()
» Ejemplos:

* La recta: ecuacion de la recta que pasa por un punto P=(xg.yg) Yy tiene
como vector director v=(v;,v)):

(x,y)=(x(t),y())=P+vt, t 20 cont>0

{x(t) =x,+wt
V() =y, + vt

Asi, la recta que pasa por P=(1,-2) y tiene vector director v=(8,3) tiene por ecuacion

x=8t+1
donde >0
y=3t-2

Otros ejemplos:

x =3cost x=(2+3cost)cost
donde >0

) donde >0 .
y=sint y=(2+3cost)sint

Este tipo de representacion tiene gran importancia cuando queremos dibujar el
siguiente tipo de curvas.

e Curvas conicas:
» Parabola: lugar geométrico de los puntos (x,y) que verifican:

y=ax’+bx+c




= Circunferencia de centro (xy,,) Yy radio r: lugar geométrico de los puntos

(x,y) que verifican:

= Elipse de centro (x;,yg) Y semiejes (a,b): lugar geométrico de los puntos

(x,y) que verifican:

= Hipérbola de centro (x,yy) y semiejes (a,b): lugar geométrico de los
puntos (x,y) que verifican:

1) =x,+ t
{x() X, +7cos 1[0, 27]

y(t) =y, +rsint
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{x(t) =X, +acost 1 [0,27]

y(t)=y,+bsint
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Recuerda: L L
coshx =% e sinhx=5"—¢



e Limite de una funcion en un punto:

Decimos que f{x) tiene limite L cuando x tiende a a y se escribe

lim f(x)=L

xX—a

si f(x) se acerca a L tanto como quiera, a condicion de que x se acerque a a
tanto como se quiera.

e Continuidad de una funcion:

Decimos que f(x) es continua en x=a si
lim /(x) = /(a)

siempre que exista el limite y f(a).



